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1 Stromlaufplan

Der Controller lduft mit 225MHz, die mitels PLL aus einem 20MHz Quarz generiert werden. Das sollte bei Leiterbahn-
fiihrung und Abblock-Kondensatoren beriicksichtigt werden.
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2 Leiterplatte

Die Leiterplatte wurde mit gEDA PCB gezeichnet (gemalt) und ist einseitig mit ein paar Drahtbriicken realisiert. Die
PCB-Datei und ein 600dpi PNG befinden sich im pcb-Verzeichnis des Projektarchives.

GroBites Bauteil ist die VGA-Buchse, fiir die anderen Anschliisse habe ich aus Platzgriinden Pfostenverbinder benutzt.
Damit konnen auch die Anschliisse fiir Keypad und Audio besser in einem Gehiuse verteilt werden.
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