AXS82: Erweiterungen

1 Kempston-Joystick

Ein entsprechender Anschluss ist bereits im Stromlaufplan und Layout vorgesehen. Entgegen ersten Entwiirfen mit eige-
nem Mikrocontroller basiert das aktuelle Design auf einem 74L.S165 (oder 74HCT Aquivalent) und einem Widerstand. Da
das Timing sehr unkitisch ist (Taktfrequenz = Horizontalfrequenz), kann natiirlich auch ein entsprechend programmierter
Mikrocontroller die Aufgabe des LS165 tibernehnem.
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